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Ambient assisted living (AAL) consiste no uso de tecnologias da informacdo e da comunicagao (TIC) no quotidiano das pessoas, quer
seja em sua casa quer seja no local de trabalho, para que possam manter-se ativas durante mais tempo, socialmente conectadas e manter-
se auténomas na 3.* idade [1, 2, 3]. Uma das tecnologias usadas em AAL sd@o os rob0s sociais, que se podem locomover em espagos
de trabalho e de lazer dos utilizadores humanos para funcionarem como robds assistenciais, companheiros, ou de entertenimento.

Para além de capacidade de locomocdo, s3o dotados de sensores a bordo e dispositivos de interface humana que permitem desenvolver
capacidades de percepgdo artifical e de interagdo com os utilizadores humanos, para detetar pessoas, objetos e locais e interagir de
forma natural com as pessoas, incluindo através do didlogo (reconhecimento e sintese de voz) e expressdes faciais ou labiais (e.g. com
matrizes de LEDs) [3]. Os robds sociais tém vindo a ser demonstrados em diversos projetos de AAL como sendo ferramentas
tecnoldgicas valiosas para a promogao do envelhecimento ativo, por exemplo através da promogao da atividade fisica regular junto de
pessoas idosas [2].

Um requisito importante de um robd social assistencial € a sua capacidade de intera¢do com os utilizadores humanos, que se pretende
o mais natural e fluida possiveis. A sua concretzagdo é complexa
porque requer a integracéo no robo de diversos médulos avangados:
percecdo, detecdo e reconhecimento do interlocutor (e.g.
reconhecimento facial), controlo da distancia e pose do robé em
relagdo ao interlocutor e, preferencialmente, um sistema de didlogo
(reconhecimento da fala e vocalizac¢do) e expressdo (e.g. expressao
labial). O objetivo desta dissertacdo de mestrado ¢, numa primeira
fase, estudar métodos estado-da-arte no ambito destas capacidades
de interacdo humano-robd. Nas fases subsequentes, pretende-se
desenvolver num robd GrowMu (ver fotos) um demonstrador
baseado no middleware ROS [4] que permita detetar e reconhecer
um interlocutor, iniciar um diélogo (inclui controlo da pose) e manter
um dialogo sensivel ao contexto (e.g. hora do dia, dados guardados
de interagdes anteriores com o mesmo utilizador, etc.). Para o efeito,
serdo usados como base pacotes de software desenvolvidos pelo ISR

e pelo DEEC em projetos anteriores [2, 3, 5] ou disponiveis na
extensa comunidade ROS [6].

O trabalho de dissertacdo sera desenvolvido no Laboratorio de Robotica Mével do ISR-UC. Ha a possibilidade de os tiltimos 4 meses
de desenvolvimento da dissertac@o serem financiados por uma bolsa de investigag¢do no ambito do projeto de investigagdo EuroAGE+.
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